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深圳布瑞特驱动科技有限公司

深圳布瑞特驱动科技是一家致力于成为掌握核心技术的高端控制器、传感器研

发、制造型企业。公司已有10年研发经验，拥有成熟的技术积累，拥有多项专利且

通过ISO9001质量体系认证。公司产品已成功应用于各行业及领域例如：数控机床、

医疗设备、冶金机械、纺织机械、煤炭机械等工业自动化行业，航空、航天、汽车、

实验室、机器人等领域，产品性能及质量完全可以取代国外同类产品，公司产品在

广东、浙江、江苏、苏州、哈尔滨、北京等城市及地区得到市场广泛应用及认可。

公司拥有成熟的生产流水线，生产供应能力充足。本公司宗旨是产品质量先于一切，

以诚信、实力和产品质量获得业界广泛认可。

智能FOC无刷电机驱动器选型表：
参数

型号
电压范围(V)

持续电流
(A)

最大电流
(A)

功率（在

50V情况下标

定）

通信方式

BRTFOC485200S 12-80V 4 8 200S MODBUS-RTU

BRTFOCCAN200S 12-80V 4 8 200S CAN

BRTFOCCANOPEN200S 12-80V 4 8 200S CANOPEN

BRTFOC485200 12-80V 5 10 200 MODBUS-RTU

BRTFOC485500 12-80V 10 20 500 MODBUS-RTU

BRTFOC485800 12-80V 16 32 800 MODBUS-RTU

BRTFOC4851000 12-80V 20 40 1000 MODBUS-RTU

BRTFOC4851200 12-80V 24 48 1200 MODBUS-RTU

BRTFOC4851500 12-80V 30 60 1500 MODBUS-RTU

BRTFOC4851800 12-80V 36 72 1800 MODBUS-RTU

BRTFOCCAN200 12-80V 5 10 200 CAN

BRTFOCCAN500 12-80V 10 20 500 CAN

BRTFOCCAN800 12-80V 16 32 800 CAN

BRTFOCCAN1000 12-80V 20 40 1000 CAN

BRTFOCCAN1200 12-80V 24 48 1200 CAN

BRTFOCCAN1500 12-80V 30 60 1500 CAN

BRTFOCCAN1800 12-80V 36 72 1800 CAN
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BRTFOCCANOPEN200 12-80V 5 10 200 CANOPEN

BRTFOCCANOPEN500 12-80V 10 20 500 CANOPEN

BRTFOCCANOPEN800 12-80V 16 32 800 CANOPEN

BRTFOCCANOPEN1000 12-80V 20 40 1000 CANOPEN

BRTFOCCANOPEN1200 12-80V 24 48 1200 CANOPEN

BRTFOCCANOPEN1500 12-80V 30 60 1500 CANOPEN

BRTFOCCANOPEN1800 12-80V 36 72 1800 CANOPEN

BRTFOC4853000 12-80V 60 120 3000 MODBUS-RTU

BRTFOCCAN3000 12-80V 60 120 3000 CAN

BRTFOCCANOPEN3000 12-80V 60 120 3000 CANOPEN

BRTFOC485CAN3000

（双驱）
12-80V 60 120 3000 CANOPEN
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1. BRTFOC485***智能FOC直流无刷电机驱动器功能特点

适用范围

1.1 尺寸定义

 支持电压 12V~80V；额定输出电流 60A，最大输出电流120A；

 支持占空比调速、转矩控制、速度闭环控制、位置闭环控制(角度控制)多种调速

方式；

 支持恒转速、恒转矩（恒电流）、恒功率输出；

 支持电位器、模拟信号、PPM、RS485、CAN 、CANopen多种输入信号；

 电位器、模拟信号、PPM可通过上位机学习映射范围。可适应不同阻值、不同时

间 （占空比）的信号；

 RS485、CAN、CANopen 通讯隔离；支持RS485、CAN、CANopen 多站点通

讯，方便多种控制器(如PLC)通讯控制；

 电机电流 PID参数自动整定，速度PID和位置PID可在上位机上配置；

 最大启动/负载电流、制动(刹车)电流可分别配置；

 支持驱动器内部温度监测，可配置过热保护温度；

 支持驱动器电源电压监测，可配置过压/欠压关断监测值；

 支持倍流输出，启动、大负载时可大力矩输出；

 电机可以在恒功率或恒扭矩状态下长时间堵转输出；

 智能学习新电机，可快速更换适应新电机；

 实时显示电机速度、位置、温度等信息；

 上位机配置限位开关。根据应用场景灵活配置；

 支持电机转速测量，支持电机堵转检测/堵转限位停转；

 25kHz 的PWM 频率，电机调速无 PWM 更静音；

 全部接口 ESD 防护，可适应复杂的现场环境；

 使用 ARM Cortex-M4@108MHz 处理器，运算不受限。

无刷直流驱动器由于用电子换向来代替传统的机械换向，性能可靠、永无磨损;故障率

低，寿命长；效率高，体积小等原因被广泛应用。适配市面上90%以上电机，广泛应用于各

种自动化控制和仪器，竞技比赛、工业流水线、极客DIY、科研测试等。
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1.1 产品尺寸

1.2 技术参数

驱动器型号 BRTFOC485****（*代表功率）

主要参数

电压范围（V） 12-80
持续电流（A） 60
最大电流（A） 120
功率（W）注：在 50V 情况下标定 3000
转速（erpm） 200000

通信方式
MODBUS-RTU（RS485）、CAN、

CANOPEN

电机匹配 智能识别电机参数 √

保护

过压保护 √
欠压保护 √
过流保护 √
过温保护 √
恒功率输出 √

闭环
电流环 √
速度环 √
位置环 √

控制方式 模拟（ADC）控制 √
PPM 控制 √

电机传感器

无感 FOC √
霍尔+AB 编码器 √
编码器 ABZ
霍尔 √
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1.3 原理概述

本驱动器使用FOC实现了电流矢量的控制和机电定子磁场的矢量控制，转矩波动小、效率高、

噪声小、动态响应快。 由于控制原理的区别，无刷电调只能控制电机工作在高转速下，低速下

无法控制；而FOC控制器则完全没有这个限制，不论在什么转速下都可以实现精确控制。控制框

图如图1.1：

（图1.1）

1.3.1 RC遥控 PPM控制
可通过上位机调节加速、减速时间等。如图1.2：

配置方式 USB-type c √

状态显示 状态灯 √
错误灯 √

I/O 可配置输入 2
可配置输出 1

接插件 拔插式 √

使用环境 温度 -40℃~80℃
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（图1.2）

可学习映射不同占空比的接收器，修正PPM占空比误差，灵活调节死区：

（图1.3）

可调节加速、减速曲线：

（图1.4）

1.3.2 模拟输入 ADC控制
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可通过上位机调节加速、减速时间等，如图1.5：

（图1.5）

可学习映射不同阻值的电位器，灵活调节死区：

（图1.6）

可调节加速、减速曲线：
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（图1.7）

1.3.3 电机速度控制（速度环）

使用不完全微分PID 调节算法进行闭环控制，从PID控制的基本原理我们知道，微

分信号的引入可改善系统的动态特性，但也存在一个问题，那就是容易引进高频干扰，

在偏差扰动突变时尤其显出微分项的不足。为了解决这个问题引入低通滤波方式来解决

这一问题。速度控制更平稳。可通过上位机调节参数和实时查看速度曲线。

（图1.8）
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（图1.9）

1.3.4 电机位置控制（位置环）

使用不完全微分PID 调节算法进行闭环控制，从PID控制的基本原理我们知道，微

分信号的引入可改善系统的动态特性，但也存在一个问题，那就是容易引进高频干扰，

在偏差扰动突变时尤其显出微分项的不足。为了解决这个问题引入低通滤波方式来解决

这一问题。位置控制更快速。可通过上位机调节参数和实时查看位置曲线。

（图1.10）
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（图1.11）

1.3.5 电机转矩控制（电流环）

通过上位机智能学习电机参数，可自整定电流环参数。电流（扭矩）输出更加准确，波动

更小。

（图1.12）

1.3.6 电机恒功率输出

电机可通过限制总线输出电流使电机工作在恒功率模式下，对于电机上坡，突破阻

碍非常有用。此时电机会根据设置的功率一直输出扭矩，电机既可以输出力矩又可以长

时间堵转。
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（图1.13）2

2. 接口定义

2.1 电源接口

电源接口的信号定义如 图 2.1 所示。V+为电源正极，V-为电源负极，电源接口支

持电压范围为DC12V～80V。
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（图2.1）

2.2 电机接口

电机接口的定义如 图 2.2 所示。U、V、W与电机的U、V、W相线相连(可不按顺

序连接，当电机的相线顺序改变后需要重新对电机进行学习)。

（图2.2）

2.3 霍尔信号接口

霍尔信号接口定义如 图 2.3 所示，GND接霍尔传感器的负极，+5V接霍尔传感器

的正极，HA、HB、HC分别接霍尔传感器的三霍尔信号线(电机霍尔传感器的电源正负极

一定要接正确，霍尔位置信号HU、HV、HW可不按顺序连接，当霍尔位置信号接线顺

序改变后需要重新对电机霍尔进行学习)。

（图2.3）

2.4 ABZ编码器接口
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ABZ编码器信号接口和霍尔接口共用，如图2.3，GND接传感器的负极，5V接霍尔传感

器的正极，HA、HB分别接传感器的A、B信号线，HC接传感器的Z信号线。第一次接好后需

要在上位机学习电机驱动器，每次启动需要识别到Z信号才会正确启动。

2.5 通讯接口

2.5.1 485/CAN接线方法

通讯接口支持 485/CAN通讯，

当使用 485 设备进行通讯时，A 和B 分别为 RS485 的两差分信号A 和B，GND 为信

号地。A 接485 主站的信号线 A，B 接485 主站的信号线 B。

本驱动器支持多站点通讯，即多台驱动器的 485/CAN 接口通讯线按 A-A、B-B 的方式

并联后与一台 485 主站相连。

为了信号更稳定，可将每台驱动器的 COM 连在一起后与 485主站的信号地相连。主站可

为 PLC、单片机或 PC 机等，485主站通过每台驱动器设定的不同的地址来对每台驱动器独

立操作。

（图2.4）

2.6 输入信号接口

输入信号接口的定义如 图 2.6 所示。

GND接地。IN3、IN4为输入限位脚，光耦隔离输入。可在上位机上配置触发后产生什

么动作。OUT脚为光耦隔离输出脚。可在上位机上配置产生什么动作后触发。

（图 2.6）
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2.7 霍尔+编码器AB接口

霍尔接线参见图2.3，编码器AB见图2.7的EA、EB接口

（图2.7）

2.8 PPM接口

接口的定义如图2.8所示。

PPM接口为光耦隔离输入，抗干扰能力更强。使用前需要在上位机学习映射PPM的

占空比值。

（图2.8）

2.9 ADC接口

接口的定义如图2.9所示。

使用前需要在上位机学习映射模拟输入的电压值。

（图2.9）
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2.10 状态指示灯

颜色为绿色，电机停止的时候亮度较低，电机工作时亮度变高。

2.11 错误指示灯

颜色为红色。通过闪烁次数来区分不同的错误。错误信息如下：

闪烁次数 错误信息 备注

0 无错误

1 过压

2 欠压

3 绝对值超过最大电流

4 MOS管过温

5 MCU欠压

6 看门狗触发后启动

7 SPI接口驱动器错误

8 FLASH损毁

9 U相电流传感器偏移过大

10 V相电流传感器偏移过大

11 W相电流传感器偏移过大

12 三相电流不平衡

13 FLASH中电机配置损毁

14 FLASH中应用配置损毁

15 CANOPEN心跳错误

16 堵转

17 失速

18 超差

19 编码器未找到Z信号

2.12 USB接口

通过type-c接口和电脑连接，可完成所有的电机配置。
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3.通讯控制方式下的使用方法

3.1 485通信协议详述:

本驱动器使用MODBUS-RTU(国标GB/T19582-2008)通讯协议进行通讯，支持一主

站控制多个从站，通过自带的上位机可以配置 127个从站地址，主站可以是单片机、PLC

或PC机等。

3.1.1 通信参数

出厂时的串口默认配置，波特率默认为 115200bps，数据位 8，无校验，停止位 1；

波特率可配置范围 9600~115200bps，驱动器默认通信地址（站号）为1。
（具体内容见编程手册）

3.2 CAN通信协议详述:

本驱动器使用 CAN 通讯协议进行通讯，控制器局域网总线（CAN，Controller

Area Network）是一种用于实时应用的串行通讯协议总线，它可以使用双绞线来传输信

号，是世界上应用最广泛的现场总线之一。CAN协议用于汽车中各种不同元件之间的通

信，以此取代昂贵而笨重的配电线束。该协议的健壮性使其用途延伸到其他自动化和工业

应用。CAN协议的特性包括完整性的串行数据通讯、提供实时支持、传输速率高达

1Mb/s、同时具有11位的寻址以及检错能力。

注意：设置驱动器为485或CAN通信时，设置好参数后需重启驱动器后生效。如图3.1：

（图3.1）

3.2.1 通信参数

出厂时的串口默认配置，波特率默认为 500K；波特率可配置范围 10K~1M，驱动器

默认通信地址为自动生成的，用户可在上位机上设置为需要的地址。

控制指令使用标准数据帧通信。
（具体内容见编程手册）
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4.上位机软件界面使用指导

4.1 保存电机配置、加载电机配置、保存应用配置、加载应用配置

直接点击顶部菜单栏按钮（图4-1），选择对应的选项即可。

（图4-1）

4.2 固件更新

首先点击子菜单【固件】按钮，然后在打开的窗口中选择要安装的固件文件，再点击

【下载】下载到驱动器，即完成固件更新。

（图 4-2）

4.3 配置电机参数

在【配置电机】下面的选项（图3）中进行操作，对其设置完成后点击【写入电机】按
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钮（图4-4）该配置才会生效。如果配置电机参数不会填写可以点击每个参数后面的【帮助】

按钮（图4-5），查看参数说明。

（图 4-3）

（图 4-4）

（图 4-5）

4.4 读取当前电机配置

从驱动器读取当前电机配置到上位机，点击【读取电机配置】按钮。
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（图 4-6）

4.5 读取电机默认配置

从驱动器读取当前电机配置到上位机，点击【读取电机默认配置】按钮。

（图 4-7）

4.6 写入电机配置

将电机配置写入驱动器，点击【写入电机】按钮。

（图 4-8）

4.7 恢复电机默认配置

从驱动器读取默认电机配置到上位机，点击【读取电机默认配置】按钮，然后点击

【写入电机】按钮。

（图 4-9） （图 4-10）

4.8 配置应用
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配置应用可以设置控制方式和输出输入IO，配置完参数后点击【写入应用程序配置】

按钮（图11），将配置写入驱动器。如果配置应用参数不会填写可以点击每个参数后面的

【帮助】按钮（图4-12），查看参数说明。

（图 4-11）

（图 4-12）

4.9 读取当前应用配置

从驱动器读取当前应用配置到上位机，点击【读取应用程序配置】按钮。

（图 4-13）

4.10 读取应用默认配置

从驱动器读取默认应用配置到上位机，点击【读取应用程序默认配置】按钮。
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（图 4-14）

4.11 写入应用配置

将应用程序配置写入，点击【写入应用程序配置】按钮。

（图 4-15）

4.12 恢复应用默认配置

从驱动器读取默认应用配置到上位机，点击【读取应用程序默认配置】按钮；将应用

程序配置写入，点击【写入应用程序配置】按钮。

（图 4-16） (图 4-17)

4.13 实时数据开关
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首先点击【电机】按钮激活电机（图4-18），再点击【实时数据】按钮即可查看电机

实时数据。

(图 4-18)

4.14 应用数据开关

应用数据开关可以查看实时PPM、ADC应用实时数据。先点击【应用】按钮（图19）

激活应用，再点击【PPM/ADC】按钮，最后点击【映射】按钮。

(图 4-19)

(图 4-20)

4.15 心跳开关
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点击主菜单【心跳】按钮即可。

(图 4-21)

4.16 CAN监测开关

打开CAN数据监测收发CAN数据。先点击【CAN数据监测开关】按钮（图4-22），再

点击【CAN数据监测】按钮即可查看CAN数据。

(图 4-22)

(图 4-23)

4.17 4个电机配置参数表

点击所需要的电机配置即可读取。驱动器内部一共可以保存4份配置表。（有效值是
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0~3）通过此命令可更换到其他编号的配置表。配置表的参数需要在上位机上配置识别好

后才能使用。注意：切换指令不保存，开机默认为1号配置，所以正常使用请默认为1号配

置。

(图 4-24)

4.18 电流控制

先点击底部电流控制框（图4-25），输入电流值；点击启动按钮（图4-26）。

(图 4-25)

(图 4-26)

4.19 转速控制

首先点击【配置电机】下面的【PID参数整定】按钮，然后点击底部转速控制框，输入

转速值，最后点击启动按钮。

(图 4-27)
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4.20 位置控制

首先点击【配置电机】下面的【PID参数整定】按钮，然后点击底部位置控制框，输入

位置值（一圈为360度），最后点击启动按钮。

(图 4-28)

4.21 停止转动

点击红色【停止】按钮。

(图 4-29)

4.22 重启电机

点击红色【重启】按钮。

(图 4-30)

4.23 刹车

点击红色【刹车】按钮。

（图4-31）
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5.视频指导

B 站 视 频 网 址 抖 音 账 号 二 维 码
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联系我们

官 网 二 维 码

深圳布瑞特驱动科技有限公司官网网址：
www.briter.cn（扫描上方二维码进入官网）

技术支持及商务热线：
400-668-0803
18899896241（李小姐）

地址:
深圳市 宝安区 西乡街道 盐田社区银田工业区 B9 栋

定制服务：
接口定制，尺寸定制，通讯定制，参数定制

http://www.buruiter.com
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